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Evolucion de la reserva hidrica en el Guadalquivir
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Arquitectura aplicacion IoT .
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Modelo Balance de Agua
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Caracteristicas del suelo
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Ventajas de FIWARE - Escalabilidad
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Ventajas de FIWARE - Conexion entre plataformas
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Conclusiones

e Se desarrolla el disefio de un completo sistema loT de cdodigo abierto
para un sistema de riego inteligente

e La plataforma utiliza el coeficiente dual de cultivo, junto con un modelo
de balance de agua, para estimar las necesidades hidricas del cultivo

e Eluso del “framework” FIWARE ha sido esencial en el desarrollo de la
aplicacion
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