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@ RELACION DE SOLICITUDES DE TEMA DE TFG DEL GRADO DE INGENIERIA ELECTRONICA IND. - FEBRERO - 2025 ::P
UNIVERSIDAD B CORDOBA j
APELLIDOS, NOMBRE LINEA - TITULO TUTORIZACION TFG RESOLUCION
INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 07.- Procesamiento y analisis de  [TUTOR 1: Lifian Reyes, Matias
sefiales TUTOR2: |-
Amador Lopez, Christian ACEPTADA
COTUTOR 1: [Chacdn Giménez, Fernando
Integracion de RS485 y BUS CAN con RTC para Sistemas Industriales y de Automocion
COTUTOR 2: [--------
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 06.- Acondicionamiento y gestién |TUTOR 1: Garrido Zafra, Joaquin
. ) de la energia TUTOR 2: Moreno Garcia, Isabel Maria ACEPTADA CON
Ballester Bascén, José OBSERVACIONES
DISENO E IMPLEMENTACION DE UN RECTIFICADOR MONOFASICO CON FACTOR DE  [COTUTOR 1:  [--------
POTENCIA UNIDAD COTUTOR 2: |--mee-
OBSERVACIONES:|Es recomendable dividir el objetivo principal en objetivos técnicos.
INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 06.- Acondicionamiento y gestién [TUTOR 1: Moreno Garcia, Isabel Maria
de la energia TUTOR2: |-
Blazquez Barrientos, Alejandro ACEPTADA
COTUTOR 1: |-----m-
Disefio de una comunidad energética
COTUTOR 2: [--------
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
; | ) TUTOR 1: Garrido Jurado, Juan
INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 05 .- Modelado, simulacion y optimizacion
TUTOR2: |-
Campos Broncano, Luis José ACEPTADA
Disefio, construccién y control de un sistema de control automatico de caudal con COTUTOR 1:  [-----—-
variador de frecuencia. COTUTOR 2: |-
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 02.- Disefio y programacién de TUTOR 1: Cafiete Carmona, Eduardo
sistemas empotrados TUTOR 2:  |--ceeeme
Caro Pastor, Victor ACEPTADA
N , COTUTOR 1: [Moreno Vigara, Juan José
DISENO Y DESARROLLO DE UN TAPON INTELIGENTE PARA BARRICAS DE VINO
COTUTOR 2: [--------

OBSERVACIONES:

SIN OBSERVACIONES
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APELLIDOS, NOMBRE LINEA - TITULO TUTORIZACION TFG RESOLUCION
; TUTOR 1: Lépez Uceda, Antonio
MECANICA - 05.- Desarrollo de prototipos y/o productos con materiales técnicos
. , . TUTOR 2: Lépez Martinez, Maria Isabel ACEPTADA CON
Castillo Martinez, Alejandro OBSERVACIONES
Analisis y estudio de caso: uso de sensores de carga de bajo costo en pruebas de COTUTOR 1: [--------
impacto COTUTOR 2: [--—-----
OBSERVACIONES:|No se especifica la tipologia del trabajo.
INGENIERIA ELECTRONICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, loT, control de TUTOR 1: Vézquez Serrano, Fco. Javier
procesos y robética TUTOR 2:  |-------- ACEPTADA CON
Cava Gallardo, Sandra OBSERVACIONES
Disefio de un sistema de clasificacidn de piezas en cinta transportadora por visién COTUTOR 1:  [--------
artificial COTUTOR 2: |-
OBSERVACIONES:|El formato de la bibliografia no esta normalizado y no se cita.
TUTOR 1: Jiménez Hornero, Jorge Eugenio
. . . TUTOR 2: |- ACEPTADA CON
Cordodn Gonzalez, Miguel
COTUTOR 1: |-omev OBSERVACIONES
Automatizacion de planta de pirdlisis para plasticos desechados
COTUTOR 2:  [--------
OBSERVACIONES:|Renovacion. No se ha asignado a ninguna linea.
INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 02.- Eficiencia Energética y Sostenibilidad ~ |TUTOR 1: Morales Leal, Tomas
) en instalaciones industriales y transporte TUTOR2:  |----—-- ACEPTADA CON
Cruz Reyes, Anselmo José OBSERVACIONES
Disefio y control eficiente de instalacién eléctrica de una vivienda con integracién COTUTOR 1:  [--------
fotovoltaica y baterias COTUTOR 2: |-

OBSERVACIONES:

No se cita la bibliografia ni se utiliza un formato normalizado en las referencias; no se i

ndica la tipologia del TFG.

Diaz Luque, Ana Maria

INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 03.- Disefio electrénico TUTOR1:  |Gil de Castro, Aurora del Rocio
TUTOR2: |-
COTUTOR 1: |Parraga Benedi, Natalia (46269501X)
Analisis de los parametros de calidad en una placa de circuito impreso
COTUTOR 2: [---mmm-

ACEPTADA CON
OBSERVACIONES

OBSERVACIONES:

En la portada del anteproyecto no aparece el nombre de la cotutora. Errores en las referencias bibliograficas. Se citan referencias (por ejemplo [4]) que no aparecen en

la bibliografia. Seria recomendable una mayor especificidad en los objetivos, esto es, definir qué parametros se van a estudiar y qué configuraciones. No se especifican

las horas que dedicara a cada actividad hasta sumar 300.
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UNIVERSIDAD B CORDOBA j
APELLIDOS, NOMBRE LINEA - TITULO TUTORIZACION TFG RESOLUCION
INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 04.- Sistemas electrénicos TUTOR 1: Pallarés Lopez, Victor
aplicados TUTOR2: |-
Gbmez Ostos, Jaime ACEPTADA
N COTUTOR 1: |-----m-
DISENO Y DESARROLLO DE UNA INCUBADORA AUTOMATICA PARA HUEVOS DE AVE
COTUTOR 2: |--------
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
; | TUTOR 1: Gonzalez Redondo, Miguel J.
INGENIERIA ELECTRONICA'Y DE COMPUTADORES - 05.- Automatizacién y robdtica
Heredia L . 4 TUTOR2: |- ACEPTADA CON
eredia Lucena, rernando Implementacion del control remoto por gestos para una mano robdtica mediante un COTUTOR 1: |-memmev OBSERVACIONES
exo-guante adaptable a una mano humana - Implementation of a gesture remote
COTUTOR 2:  |-------

control for a robotic hand using an exo-globle adatable to a human hand

OBSERVACIONES:

No se especifica la tipologia de TFG aunque la correspondencia en parte es similar a la

especificada en "Andlisis y resolucion de casos practicos reales

INGENIERIA ELECTRONICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, loT, control de TUTOR 1: Vézquez Serrano, Fco. Javier
Herencia Fernandez, Jaime procesos y robética TUTOR2: |- ACEPTADA CON
Manuel Disefio y puesta en marcha de una célula robotizada para el montaje y prueba de COTUTOR 1:  |-------- OBSERVACIONES
caudalimetros COTUTOR 2: |--mmmeee
OBSERVACIONES:|El formato de la bibliografia no estd normalizado. No se cita la bibliografia. No se especifican las partes de las que consta el TFG
INGENIERIA ELECTRONICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, loT, control de TUTOR 1: Vézquez Serrano, Fco. Javier
Hermoso Ramirez, Maria procesos y robdtica TUTOR2:  [-------- ACEPTADA CON
Magdalena COTUTOR 1: f--ooeeev OBSERVACIONES
Disefio del sistema de control para célula de fabricacion flexible
COTUTOR 2: |-------

OBSERVACIONES:

El formato de la bibliografia no esta normalizado. No se cita la bibliografia. No se especifican las partes de las que consta el TFG

Juan Blanco, Javier

INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 07.- Sistemas de generacion de energiay ~ [TUTOR 1: Ferndndez de Ahumada, Luis Manuel
movilidad eléctrica TUTOR2: |-

Anélisis de sensibilidad e implementacién inteligente para una instalacién COTUTOR 1: [Ramirez Faz, José Cristébal
fotovoltaica con baterias COTUTOR 2: |--mmmeee

ACEPTADA CON
OBSERVACIONES

OBSERVACIONES:

No se especifican las partes del TFG
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APELLIDOS, NOMBRE LINEA - TITULO TUTORIZACION TFG RESOLUCION
, ) TUTOR 1: Gonzalez Redondo, Miguel J.
INGENIERIA ELECTRONICA'Y DE COMPUTADORES - 05.- Automatizacién y robdtica
. . TUTOR2: |- ACEPTADA CON
Labraca Ortiz, Luis
Automatizacion del proceso de inspeccién de barriles de cerveza - Automation of the |COTUTOR 1: |-------- OBSERVACIONES
beer keg inspection process COTUTOR 2: |--mmeee

OBSERVACIONES:

Podrian incluirse mds antecedentes, aclarando si la migracion se va a llevar a cabo en una instalacion
nuevo PLC moderno y cual el antiguo, si ya estd montado, etc.). Se podria describir algo mas las partes de las que consta el TFG. La bibliografia no se cita en el texto.

real, desde qué hardware se parte y cual es el nuevo (cual es el

INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 04.- Sistemas electrénicos TUTOR 1: Gil de Castro, Aurora del Rocio
) ) aplicados TUTOR 2: Garrido Zafra, Joaquin
Medran Perea, Miguel ACEPTADA
Disefio de un sistema de monitorizacién de ocupacién de aulas en el Campus de COTUTOR 1:  |--------
Rabanales COTUTOR 2: |--mmeee
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRONICA Y DE COMPUTADORES - 04.- Sistemas electrénicos TUTOR 1: Flores Arias, José Maria
) ) aplicados TUTOR 2: Pérez Alcantara, Rafael ACEPTADA CON
Merino Erencia, Pedro
COTUTOR 1: [-------- OBSERVACIONES
Sistema de control de velocidad mediante Arduino Gear control system using Arduino
COTUTOR 2: |--------

OBSERVACIONES:

En el documento de peticion de tema no aparecen los nombres del autor y ni de los directores. No se

de las que constara el TFG

cita la bibliografia. No se describen con algo de

detalle las partes

, , TUTOR 1: Gil de Castro, Aurora del Rocio
INGENIERIA ELECTRONICA'Y DE COMPUTADORES - 03.- Disefo electrénico
TUTOR 2: Ruz Ruiz, Mario Luis
Mufioz Moreno, Joaquin ACEPTADA
COTUTOR 1: [--------
Automatizacién mediante sistema embebido de una maquina selladora
COTUTOR 2: [--------
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacion, loT, control de TUTOR 1: Jiménez Hornero, Jorge Eugenio
procesos y robdtica TUTOR 2:  |f-eoeee ACEPTADA CON
Ortega Dorado, Alejandro
< COTUTOR 1: [-------- OBSERVACIONES
AUTOMATIZACION DE UN SISTEMA DE GEOTERMIA EFICIENTE
COTUTOR 2: [--------

OBSERVACIONES:

Las partes del TFG no se corresponden con la tipologia.
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APELLIDOS, NOMBRE LINEA - TITULO TUTORIZACION TFG RESOLUCION
INGENIERIA ELECTRONICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, loT, control de TUTOR 1: Jiménez Hornero, Jorge Eugenio
procesos y robdtica TUTOR2: |- ACEPTADA CON
Paz Areales, Francisco Javier de OBSERVACIONES
AUTOMATIZACION DE UNA PLANTA DE ELIMINACION DE COMPONENTES VOLATILES |COTUTOR 1. |----—-
ORGANICOS EN INDUSTRIA FARMACEUTICA COTUTOR 2: |--omm-
OBSERVACIONES:|No se especifica el tipo de proyecto. No hay una correspondencia con ninguna de las tipologias. Apartado "Partes del TFG" poco detallado
; | TUTOR 1: Lifidn Reyes, Matias
INGENIERIA ELECTRONICA'Y DE COMPUTADORES - 03.- Disefo electrénico
TUTOR2: |-
Piedra Perez, Cayetano ACEPTADA
Transmisor de Rastreo Miniaturizado para el Estudio y Control de Pequefios Animales [COTUTOR 1:  [--------
o Insectos de Gran Tamafio COTUTOR 2: |--mee-
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, loT, control de TUTOR 1: Garrido Jurado, Juan
procesos y robotica TUTOR 2: Vézquez Serrano, Fco. Javier
Poyato Sanz, Enrique ACEPTADA
Disefio de estrategias de control en PLC para una maqueta de aerogenerador de COTUTOR 1:  |--------
pequefia potencia COTUTOR 2: |--——-
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, 1oT, control de TUTOR 1: Vazquez Serrano, Fco. Javier
procesos y robdtica TUTOR 2: Ruz Ruiz, Mario Luis
Ramos Rozalen, Jorge David ACEPTADA
COTUTOR 1: |-------
Sistema de visidn para la clasificacién de aceitunas en funcidn de su tamaio y color
COTUTOR 2: |-------
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
MECANICA - 04.- Disefio de aplicaciones en mecatrénica, robética y procesos TUTOR 1: Ruz Ruiz, Mario Luis
productivos TUTOR 2: |-
Rosa Lopez, Marcos . ACEPTADA
COTUTOR 1: |Delgado Guerrero, Maria Luisa
Gemelo digital de una célula robotizada mediante RobotStudio y TIA Portal.
COTUTOR 2: |--------

OBSERVACIONES:

SIN OBSERVACIONES
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APELLIDOS, NOMBRE LINEA - TITULO TUTORIZACION TFG RESOLUCION
INGENIER[A ELECTRICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacién, loT, control de TUTOR 1: Jiménez Hornero, Jorge Eugenio
. . ’ procesos y robdtica TUTOR2: |- ACEPTADA CON
Ruiz Heredia, José Manuel TMPLEMENTACION DE SISTEMA AUTONOMO DE APOYO AL MANTENIMIENTO DE el OBSERVACIONES
COMUNICACIONES Y OBTENCION DE DATOS DE ESTACIONES METEOROLOGICAS
AUTOMATICAS COTUTOR 2: |-
OBSERVACIONES:|No se especifica el tipo de TFG (ni la correspondencia con las partes)
QUIMICA FiSICA Y TERMODINAMICA APLICADA - 08.- Proyectos de Ingenieria TUTOR 1: Taboas Touceda, Francisco
Industrial TUTOR 2:  |--ommmme
Sanchez Soler, José ACEPTADA
Disefio y fabricacion de parrillas de sensores “Aero rakes” adaptados a vehiculos de  |COTUTOR 1: [--------
uso cotidiano COTUTOR 2: |-
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
INGENIERIA ELECTRICA Y AUTOMATICA - 04.- Automatizacion, loT, control de TUTOR 1: Ferndndez de Ahumada, Luis Manuel
procesos y robdtica TUTOR2: |-
Serrano de la Haba, Juan ACEPTADA
DISENO E IMPLEMENTACION DI% UNA PLATAF,ORMA MOVIL PARA LA MEDICION DE COTUTOR 1: |Varo Martinez, Marta Maria
IRRADIANCIA SOLAR Y RADIACION FOTOSINTETICAMENTE ACTIVA (PAR) EN
SISTEMAS AGRIVOLTAICOS COTUTOR 2: |-
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
MECANICA - 04.- Disefio de aplicaciones en mecatrdnica, robdtica y procesos TUTOR 1: Ruz Ruiz, Mario Luis
productivos TUTOR 2:  |--ommmme
Soler Guijarro, Jesus ACEPTADA
COTUTOR 1: |[Trapero Ramirez, Carlos Antonio
Sistema de visidn artificial para la clasificacion morfoldgica de pistachos
COTUTOR 2: |-------
OBSERVACIONES:|SIN OBSERVACIONES
MECANICA - 04.- Disefio de aplicaciones en mecatrénica, robética y procesos TUTOR 1: Ruz Ruiz, Mario Luis
productivos TUTOR 2: |-
Toledano Dominguez, Mario ACEPTADA
COTUTOR 1: |Delgado Guerrero, Maria Luisa
Clasificacidn de piezas mediante vision artificial con el robot colaborativo UR3e
COTUTOR 2:  [--------

OBSERVACIONES:

SIN OBSERVACIONES




